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Άσκηση 9 
 

Αντικείμενο: 
 

 Ηλεκτροκινητήρας εναλλασσόμενου ρεύματος 
τύπου κλωβού 

 
Στόχοι αυτού του 
πειράματος: 
 

 Κατανόηση  της λειτουργίας του 
ηλεκτροκινητήρα εναλλασσόμενου ρεύματος 
τύπου κλωβού 

 Υπολογισμός μηχανικών απωλειών και απωλειών 
σιδήρου 

 
Εξοπλισμός που θα 
χρειαστούμε: 
 

 Τροφοδοτικό (DL30016) 

 Μονάδα μετρήσεως ηλεκτρικής ισχύος 
(DL10065N) 

 Ρεοστάτης διέγερσης (DL30205) 

 Τρία πολύμετρα 

 Κινητήρα AC (DL30115) 
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14. Σημειώστε την τάση στα άκρα του τυλίγματος (πολύμετρο 2) στον παρακάτω 

πίνακα (ΠΙΝΑΚΑΣ 1). Γιατί η τάση που μετρήσαμε είναι διαφορετική από την 

τάση που ρυθμίσαμε στο τροφοδοτικό; Εξηγήστε αναλυτικά. 

15. Υπολογίστε την ωμική αντίσταση του τυλίγματος (Rphase)‐(νόμος του Ohm) 

16. Μηδενίστε την πηγή Σ.Ρ και ρυθμίστε στη μέγιστη τιμή την αντίσταση Rv 

ρυθμίζοντας το δεξί variac στη θέση 0% και τη μεταβλητή αντίσταση τελείως 

αντίστροφα με τη φορά του ρολογιού 

17. Πατήστε το κουμπί stop 

18. Επαναλάβετε τα βήματα 11‐17 για τα υπόλοιπα δύο τυλίγματα του κινητήρα 

 

Πίνακας 9 1 

Φάση/Τύλιγμα  I(mA) V(V) Rphase 

U1  

V1  

W1  

  

19. Υπολογίστε τον μέσο όρο αντίστασης των τυλιγμάτων από τον τύπο: 

 

Rmeanൌ
ோ௨ାோ௩ାோ௪

ଷ
			   (6) 

 όπου : 

Rv, Ru και Rw οι τρείς ωμικές αντιστάσεις που πρόεκυψαν από τις 

άνω μετρήσεις 
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τάσης στον κινητήρα από 200V έως 120V με βήμα 10V και συμπληρώστε τη 

δεύτερη και τέταρτη στήλη στον παρακάτω πίνακα: 

 

Πίνακας 9.2 

Τάση 

τροφοδοσίας 

Απορροφώμενο 

ρεύμα 

Συνολική 

Ισχύς 

Συντελεστής 

ισχύς (P.F.) 

(Μονάδα 

μέτρησης 

DL10065N) 

Απώλειες 

σιδήρου+μηχανικές

V (V)  I(A)  Po(W) cosφ Pm+Piron 

200     

190     

180     

170     

160     

150     

140     

130     

120     

 

14. Υπολογίστε με χρήση των σχέσεων 7‐10 τη συνολική ισχύ και το άθροισμα 

των απωλειών σιδήρου και των μηχανικών απωλειών. Συμπληρώστε τις 

αντίστοιχες στήλες του πίνακα 9.2. 

 

Τυπολόγιο για την εύρεση της συνολικής ισχύς και του αθροίσματος των 

απωλειών σιδήρου και των μηχανικών απωλειών: 

Pஎ஑஛சடύ ൌ 3 ൈ R୮ ൈ	 I୮୦
ଶ         (7) 

 

Pஊ஥஝ட஛ஙசή ൌ P଴ ൌ √3 ൈ V ൈ I ൈ cosφ    (8) 

 

P଴ ൌ Pஎ஑஛சடύ ൅ P୫ ൅ P୧୰୭୬       (9) 

 

I୮୦ ൌ I/√3             (10) 
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Επεξήγηση όρων χρήσης έργων τρίτων 
 

©  Δεν επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου, παρά μόνο εάν 
ζητηθεί εκ νέου άδεια από το δημιουργό. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου και η δημιουργία 
παραγώγων αυτού με απλή αναφορά του δημιουργού. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY‐SA 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου με αναφορά του 
δημιουργού, και διάθεση του έργου ή του παράγωγου αυτού με την 
ίδια άδεια. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY‐ND 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου με αναφορά του 
δημιουργού. Δεν επιτρέπεται η δημιουργία παραγώγων του έργου. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY‐NC 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου με αναφορά του 
δημιουργού. Δεν επιτρέπεται η εμπορική χρήση του έργου. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY‐NC‐SA 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου με αναφορά του 
δημιουργού και διάθεση του έργου ή του παράγωγου αυτού με την 
ίδια άδεια. Δεν επιτρέπεται η εμπορική χρήση του έργου. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC‐BY‐NC‐ND 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου με αναφορά του 
δημιουργού. Δεν επιτρέπεται η εμπορική χρήση του έργου και η 
δημιουργία παραγώγων του. 

διαθέσιμο με άδεια 
CC0 Public Domain 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου, η δημιουργία 
παραγώγων αυτού και η εμπορική του χρήση, χωρίς αναφορά του 
δημιουργού. 

διαθέσιμο ως κοινό 
κτήμα 

Επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου, η δημιουργία 
παραγώγων αυτού και η εμπορική του χρήση, χωρίς αναφορά του 
δημιουργού. 

χωρίς σήμανση  Συνήθως δεν επιτρέπεται η επαναχρησιμοποίηση του έργου. 

 

Διατήρηση Σημειωμάτων 

 Οποιαδήποτε αναπαραγωγή ή διασκευή του υλικού θα πρέπει να 

συμπεριλαμβάνει: 

 το Σημείωμα Αναφοράς 

 το Σημείωμα Αδειοδότησης 

 τη δήλωση Διατήρησης Σημειωμάτων  

 το Σημείωμα Χρήσης Έργων Τρίτων (εφόσον υπάρχει) 

μαζί με τους συνοδευόμενους υπερσυνδέσμους. 


